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Sterowanie pojazdem LEGO® SPIKE™ Prime

Przyktadowy program dla parametrow: e
WABNIC
. . . . ’ Data/ Date: 16.01.2025 20:20
o Silnik sterujacy ruchem przednich kot - port E mSzofic
o Silnik napedzajacy tylnie kota —port F
o Czujnik koloru —port C
- x
lazda do przodu
F = ustaw predkoSc na @ %
E » przemiesc najkrotszg drogg » na pozycie o i
F = niech dziala ") - przez o obrotaw = %
- ®
skret w lewo
przemiest najkrotszg drogg +  na pozycig @
niech dziata ") w przez @ obrotow «
przemiesé najkrotszg drogg *+ na pozycie o
- »
skret w prawo
przemiesc najkrotszg drogg * na pozycie @
niech dziata ") w przez @ obrotow =
przemiesc najkrotszg drogg + na pozycje o
- X

przemiesC najkrolszg drogg *  na pozycie @
jazda po tuku w lewo

F « niech dziala “)v przez ° sek w

przemies:¢ najkrotsza drogg ¥ na pozycje o

e

przemiesc najkrotszg drogg v na pozycie o - b+

Jazda do przodu do
momentu wykrycia
przez czujnik

wskazanego koloru

uruchom silnik % ) -

C » czy kolor jest L

e

@ F = zatrzymaj sinik .
MISTRZOWIE REBOTYKI
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